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Synchronní BKO typu RST
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	1
	Stav KO se nemění

	0
	0
	1
	1
	1
	Stav KO se nemění

	0
	1
	0
	1
	1
	Stav KO se nemění

	0
	1
	1
	1
	1
	Stav KO se nemění

	1
	0
	0
	1
	1
	Stav KO se nemění

	1
	0
	1
	1
	0
	0
	1

	1
	1
	0
	0
	1
	1
	0

	1
	1
	1
	0
	0
	Zakázaný stav


S, R
kombinační vstupy asynchronní, data

T
taktovací (hodinový) puls, synchronní vstup

Z
zápisový (jednotkový) puls, asynchronní vstup

N
nulovaní (mazací) puls, asynchronní vstup

Obvod se překlápí (reaguje) podle logických úrovní na vstupech S, R dle pravdivostní tabulky, ale pouze za přítomnosti taktovacího pulsu v log.1

Pokud je na svorce T log.0 jsou hradla A, B neprůchodná a logické úrovně na vstupech S, R nemají vliv na stav RST klopného obvodu

Pouze po celou dobu trvání log.1 na svorce T sleduje RST klopný obvod všechny změny logických úrovní na vstupech S, R
Obvod lze dále tvrdě nulovat, tzn. výstup Q převést do log.0, nebo jednotkovat, tzn. výstup Q převést do log.1
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	0
	0
	Neurčitý (zakázaný) stav

	0
	1
	1
	0

	1
	0
	0
	1

	1
	1
	Stav KO se nemění


Jednotkovat nebo nulovat klopný obvod, tedy tvrdě nastavit KO do příslušného trvalého stavu, má význam když T = 0. Rušíme tím vlastně stav KO, který jsme si předvolili kombinací log. úrovní na vstupech S, R synchronizovaných taktovacím pulzem
Po skončení log.1 taktovacího pulzu přejdou výstupy hradel A, B do stavu log.1 (T = 0, log.0 se prosadí, 
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=1, 
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=1) stav KO se podle pravdivostní tabulky KO nezmění, zůstane ve stavu jakém byl.

Nyní je možno pomocí vstupů 
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, 
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 tvrdě změnit výstup Q podle pravdivostní tabulky.

Význam těchto „tvrdých“ vstupů je v celkovém znulování nebo zjedničkování všech KO do jednotného stavu
BKO typu RST – samostatná práce
1. Dokresli zapojení RST KO, doplň popis vstupů a výstupů, doplň pravdivostní tabulku
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2. RST KO patří mezi obvody

a) synchronní


b) asynchronní

c) synchronně-asynchronní 

3. Na vstupu RST KO se prosazuje obecně
a) log. 0


b) log. 1


c) log. 0 i log.1
4. T=1, S = 1 (set = nastavení) výstup Q nastavuje obecně do 

a) log. 0


b) log. 1


c) na vstupu 
[image: image18.wmf]S

 nezáleží 
5. T=1, R = 0 (reset = nulování) výstup Q nastavuje obecně do 
a) log. 0


b) log. 1


c) na vstupu 
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 nezáleží 
6. kombinace vstupů 
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= 0, 
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= 0 se smí použít jen, když po ní nenastane nová kombinace vstupů 

a) 
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= 1, 
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= 1

b) 
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= 0, 
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= 1

c) 
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= 1, 
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= 0

7. Asynchronní vstupy S, R nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový
8. Synchronní vstup T nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový

9. Asynchronní vstup Z nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový
10. Asynchronní vstup N nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový

11. Celkovém znulování všech KO do jednotného stavu provádí vstup
a) R



b) 
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c) 
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d) 
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12. Celkovém zjedničkování všech KO do jednotného stavu provádí vstup
a) S



b) 
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c) 
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d) 
[image: image33.wmf]N


BKO typu RST – samostatná práce - řešení
1. Dokresli zapojení RST KO, doplň popis vstupů a výstupů, doplň pravdivostní tabulku
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	0
	0
	0
	1
	1
	Stav KO se nemění

	0
	0
	1
	1
	1
	Stav KO se nemění

	0
	1
	0
	1
	1
	Stav KO se nemění

	0
	1
	1
	1
	1
	Stav KO se nemění

	1
	0
	0
	1
	1
	Stav KO se nemění

	1
	0
	1
	1
	0
	0
	1

	1
	1
	0
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	1
	1
	0

	1
	1
	1
	0
	0
	Zakázaný stav
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	0
	0
	Neurčitý (zakázaný) stav

	0
	1
	1
	0

	1
	0
	0
	1

	1
	1
	Stav KO se nemění


2. RS KO patří mezi obvody

a) synchronní


b) asynchronní

c) synchronně-asynchronní 
3. Na vstupu RST KO se prosazuje obecně
a) log. 0


b) log. 1


c) log. 0 i log.1
4. T=1, S = 1 (set = nastavení) výstup Q nastavuje obecně do 

a) log. 0


b) log. 1


c) na vstupu 
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 nezáleží 
5. T=1, R = 1 (reset = nulování) výstup Q nastavuje obecně do 
a) log. 0


b) log. 1


c) na vstupu 
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 nezáleží 
6. kombinace vstupů 
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= 0, 
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= 0 se smí použít jen, když po ní nenastane nová kombinace vstupů 

a) 
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= 1, 
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= 1

b) 
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= 0, 
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= 1

c) 
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= 1, 
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= 0

7. Asynchronní vstupy S, R nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový
8. Synchronní vstup T nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový

9. Asynchronní vstup Z nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový

10. Asynchronní vstup N nazýváme


a) jednotkový, zápisový
b) nulovaní, mazací
c) taktovací, hodinový
d) kombinační, datový

11. Celkovém znulování všech KO do jednotného stavu provádí vstup
a) R



b) 
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c) 
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12. Celkovém zjedničkování všech KO do jednotného stavu provádí vstup
a) S



b) 
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c) 
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d) 
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